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egli ultralegger

Ultimo discendente della scuola di Igor Bensen, l'autogiro spagnolo & ben costruito
¢ semplice da pilotare. E nello spirito della mitica motocicletta americana, nella cabina
aperta si pud viaggiare dai 30 ai 180 km all'ora, con una visibilita illimitata e comodi

come sit una limousine. E se il vento é sostenuto? Con un po’ desercizio si vola lo stesso.
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Le condizioni sono dunque marginali per macchine
volanti leggere, che slano aerei oppure elicotteri. Noi
perd siamo qui per provare un aulogiro,
Considerando che tale velivolo non & di grande
diffusione, & il caso di soffermarci per nicordare di che
cost s tratta, Lautogiro & un mezzo che trae la sua
forza di sostentazione da un rotore che, a differenza di
quello di un elicottero, non & azionato da un motore,
ma gira per autorotazione. Esso ¢ calettato in modo
che il vento relativo che lo attraversa lo mantenga in
rotazione, come accade con le eliche giocattolo che i
ragauzi fissano sulle biciclette. Quindi diciamo che si
trova in autorotazione. Per decollare si parte da fermi,
¢ per questo motivo, al fine di contenere b corsa

di decollo, la messa in rotazione iniziale del rotore ¢
fornita dal motore, che furcdona da pre-rotatoree, ¢
che aziona l'elica, la cui spinta ¢ assicura la velocita di
trashazione. 1l rotore & a passo collettivo fisso con
associato solamente it movimento di flappeggio per
annullare le differenze di distribuzione della portanza
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in avanzamento, In volo il comportamento & quello
di una fusoliera appesa al disco del rotore el
pilotaggio, molto simile a quello di un tre assi, si fa
variando I'inclinazione del rotore che sari seguito
dalla cabina, come in un pendolo, Un timone
arionato dalla pedaliera collaborera alla
coordinazione del volo, specialmente alle basse
velocith, 1l mtore mantiene l'autorotazione fino o
quando ¢'& sufficiente velocita di traslazione, sia in
orizzontale sia in verticale. Se manca la propulsione,
per esemipio per un'avaria al motore, si puo planare
dolcemente ¢ toccare terra a velocith bassissime,
Utficialmente 'inventore di questa rotodina ¢ stato,
negli anni Venti, il pilota spagnolo Juan de la Cerva.
Contrariamente ad altre macching, l'autogiro non
ha avuto all'inizio utilizzi militari, al di fuori di
alcune episodiche missioni di osservazione
nell'ultimo conflitto mondiale. Ma nel opoguerra
comincia ad affermarsi a livello sportive, in particolare
dopo che, negli anni ‘50, il costruttore Igor Bensen
mise a punto un modello dotato di rotore bipala di
costruzione semplice ¢ non molto costosa.

i avviciniamo dungue allo Ela 075, di nazionalita &
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» comandi. La coordimanone ¢ facile anche-a velocita
contenute per fa buonn efficienca del tmone.
La stabilits di rotta & sermpre appropriata in tatti
regimi di potenza anche alle bassisaime velocita &
rashizione. Esploriamo quindi il campo delle veloora,
che possomo arrivare a 180 kivh senza notare
significativi degradi ned comportamenio
Cili sfores sul comandi sono sempre importanti
funr trim, che ¢ del tipo a inseguimento con
comando sulla doche,
Le veloota di crociera st posizionano do 110 a 150
kmi/h con un comfort ottimale che o & sembram
poco soprai L0 kim/h dove si pud navigare, anche
in aria turbolenta, senza quasi intervenire sui
comandi ¢ con risposte alla raffica sicuramentc
accettabili,
In discesa con il motore al minimo il rateo & molio
amile a gquello di un elicottero in autorotaaone di
dimensioni analoghe, il che o fa presupporne buone
possibilitd di riuscita in case di atterraggio con motore
piantato, Ciavvicinimo al suodo con un po’ di
apprensione perché il vento @ senpre forte, ma le bass
velocita che si possono manienere permetiona di
prendere ba pista un po’ di traversa, riducendo
cosi la companente kiterale,
Lo sfruttamento dell’'energia residua del rotore
permiette di ndurre a pochi merri la corsa di arresto, ¢
oo tutte th?SII: um.‘!m'unilil FTUSCIAIMO & W ocare 1erma
SENZN ITOPPE eTNOZHNL
Possinmo quindi concludere che ke ELA 075 & una
macchina molto bella, facile da condurre ¢ che si
pone sicuramente al top della categona,
specialmente per il suo comportamento alle basse
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| La testa del rotore bipala | 1l pannelio anteriore degll strumenti L'albero di pre-rotazione velociti. Anche in condiziont marginali & in grado
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